Popis:

Pfevodnik na DIN liStu s vystupem PWM typ RW1

O PWM vystup 0+100%

O frekvence PWM 1,4Hz+10kHz

O volba typu vstupu:
(Pt100, Pt1000, Ni1000, 0+=100Q, 0+1000Q,
0+5V, 0+10V, 4+20mA, 0+20mA)

O konfigurace prevodniku programem
REGMET MBset

O komunikadni linka RS 485

O protokol ModBus RTU

Prevodniky RW1 jsou uréeny pro prevod signalu z odporovych teplotnich ¢idel nebo standardnich linearnich signalu na vystupni
signal PWM s maximalnim zatizenim 100 mA. Konfigurace pfevodniku a monitorovani namérfenych hodnot vstupniho signalu

je mozné po lince RS485 protokolem ModBus RTU.

Modul je umistén vkompaktni krabi¢ce pro montéz na DIN liStu. Provoznim podminkam vyhovuje bé&Zné chemicky neagresivni
prostredi, kde pfevodniky nevyzaduji obsluhu ani tdrzbu.

Zakladni technické parametry

Rozmisténi pripojovacich svorek a
jumperu (obr.1):
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jumper J1+J3 ... konfigurace vstupu

jumper J6 . povoleni zapisu konfiguracnich hodnot
jumper J7 . definice diagnostického sitového médu
jumper J8...definice klidového stavu (vodi¢ A),
jumper J9...definice klidového stavu (vodi¢ B),
jumper J10...zakon€ovaci rezistor 120R

Svorka 1... kladna svorka napajeni (Ucc)
Svorka 2... zaporna svorka napajeni (GND)
Svorka 3... vystup PWM signalu

Svorka 4... RS485 - A

Svorka 5... RS485 - B

Svorka 6... GND

Svorky 7+12... vstupni signal (obr.3)

Napajeci napéti Ucc

12 + 30 VDC

Proudovy odbér

max. 40 mA (Rz =2 10 kQ)

Typ vstupniho signalu
(max. teplotni rozsah)

Ni1000/5000ppm (-50 + 200°C)
Ni1000/6180ppm (-50 + 200°C)
Pt1000/3850ppm (-50 + 400°C)
Pt100/3850ppm (-50 + 400°C)

0 +1000Q (max.1700Q) linearni
0 + 100Q (max.170Q) linearni

0 + 10V linearni

0 = 5V linearni

4 + 20mA linearni

0 + 20mA linearni

Vstupni odpor

vstupni signal napétovy: 130 kQ
vstupni signal proudovy: 120 Q

Méfici proud

Ni1000, Pt1000, 0 + 1000Q: 100pA
Pt100, 0 + 100Q: 1 mA

Vystup

PWM 0+ 100 %

Frekvence PWM

1,4 Hz + 10 kHz

Rozliseni PWM / Frekvence PWM

16 bith / 1,4Hz+366Hz ,
8 bitll / 366Hz+10kHz

Napétova uroven vystupu

Hi = Ucc, Lo= 0V

Max. zatizeni vystupu 100 mA
Vystupni odpor =220 Q
Doporuceny zatézovaci odpor (Rz) 210 kQ
Galvanické oddéleni vystupu PWM ne

Komunikace

RS485, prorokol ModBus RTU

Komunikaéni rychlost

1200 + 19200 Bd

Konfiguracni program (freeware)

www.regmet.cz, REGMET MBSet

Galvanické oddéleni RS485

ne

Max. rozsah pracovni teploty -30 =+ 50 °C
Rozsah skladovaci teploty -30+70°C
Relativni vihkost <80 %
Kryti svorkovnic 1P20

Typ svorkovnice

vodi¢e max. 2,5 mm2

Rozméry (vx$§xh)

85 x 22,5 x 65 mm
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REG MET Prevodnik na DIN listu s vystupem PWM typ RW1

Popis funkce

Meéreni vstupniho signalu a prevod na PWM signdl:
Vstupni signal vyhodnocuje elektronika, kterda nameéfenou hodnotu pfevede na vystupni PWM signal dle parametrii nastavenych v
EXTENDED REGISTERS - viz Mapa X RAM (EXTENDED REGISTERS).

Navic se aktualni hodnota vstupniho signalu zasila po lince RS485 ve formé 16-bitového Cisla se znaménkem (signed integer), v ptipadé
teplotnich snima¢i nasobeného konstantou 10.

Vlastnosti komunikacniho protokolu:
Protokol Modbus RTU s volitelnou ptenosovou rychlosti 1200 — 19200 Bd, 8 bitl, bez parity, linka RS485.

Popis datovych registrii:
Pro ¢teni téchto registri se pouziva prikaz 03 (0x03 Read Holding Registers).

Registr 0x0001 **: aktualni hodnota na vstupu. Rozsah je 2 byte, format ¢isla signed integer. U teplotnich
¢idel relativné nasobené konstantou 10 (0x0001 = 0,1°C, OxFFFF =-0,1°C). Pfi poruse
¢idla (mimo rozsah) je vysilana hodnota O0x7FFF = 32767dek. V piipadé linearnich vstupnich
signald zalezi na nastaveni AU _I1 a AU_I2.

HW konfigurace vstupu:

se provadi pomoci jumpert J1 az J3, které jsou ptistupné po odejmuti ¢elniho panelu:

vstupni signdl \ jumper J1 J2 J3

Nil1000, Pt1000, 0 = 1000Q, Pt100,0+100Q| ON | OFF | OFF
0+10V,0+5V OFF | OFF | ON
4 +20mA, 0 + 20mA ON | ON | ON

Zapojeni vstupnich signalu (obr.3):

—=J3

= =t =
71819 Tinise 71819
101112 1011112 1011112
Ni1000,Pt1000,Pt100, Ni1000,Pt1000,Pt100,
0+ 1002, 0 + 1000Q 0+ 1002, 0 + 1000Q 0+ 1002, 0+ 10002
dvouvodicové zapojeni StyfvodiCové zapojeni tiivodicové zapojeni
|]-J3 -3
—=J2 -2
—=J1 NI
+
A7 Te]e 7]s|e
b 1011112 10111112
0+10V,0+5V 4 +20mA, 0+ 20mA

SW konfigurace vstupu:

se provadi piikazem 16 (0x10 Preset Multiple Registers) pfi zkratnutém J6 a J7 (pfistupné po odejmuti ¢elniho panelu). Pokud jsou tyto

jumpery zkratnuty, pfevodnik komunikuje rychlosti 19200 Bd na adrese 255. Zmény se zapisi vyjmutim jumpert J6 a J7. Podrobné&jsi udaje
jsou uvedeny v ,,Mapa X RAM*.

** Pfi prenosu jsou adresy registrd a coili indexovany od nuly, tj. registr 0x0001 se fyzicky po sbérnici vysle jako 0x0000... (zero based
addressing).
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REG MET Prevodnik na DIN listu s vystupem PWM typ RWA

Mapa X RAM (EXTENDED REGISTERS):

Rozsitené registry EXTENDED REGISTERS je mozné modifikovat pouze tehdy, pokud je pfed pfipojenim napéajeciho napéti prevodniku
(resetem) vlozen jumper J6 (povoleni zapisu konfiguracnich hodnot) a jumper J7 (nastaveni pevné adresy ovladace 255 a nastaveni komunika¢ni
rychlosti 19200 Bd - tyto sitové proménné jsou vyhrazeny jen pro konfiguraci a pokud bude nastavena pozadovana adresa ovladace 255,
prevodnik ji automaticky zméni na 254). Pokud je vlozen pouze jumper J7, je mozné pracovat s pevné definovanou adresou a rychlosti bez
nebezpeci piepisu konfiguraénich parametra.

Zapis konfigurace se provadi pFikazem 16 (0x10 Preset Multiple Registers).
Zmény se zapisi a konfigurace se ukon¢i vyjmutim jumperti J6 a J7. Pro spravnou funkci uz neni nutny reset.
X Reg = 8 byti, tedy 4 registry ModBusu.

Obsah X Reg Rozsah adres X Reg **
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 [hex] [dek]
F_BIT - ZD _TEXT/0 | ZD_TEXT/1 | ZD TEXT/2 [ ZD TEXT/3 | ZD TEXT/4 | ZD TEXT/5 [ 0x2001 +0x2004 [ 8193 + 8196

ZD TEXT/6 | ZD_TEXT/7 | ZD TEXT/8 [ ZD TEXT/9 - ZD _INT ZD OFF/Hi ZD OFF/Lo | 0x2005 +0x2008 | 8197 = 8200

SK_ADR SK_SPD AU II/Hi | AU Il/Lo | AU I2/Hi | AU I2/Lo = AU TB 0x2009 + 0x200C | 8201 = 8204
- - AU SP/Hi | AU _SP/Lo 0x200D + 0x2010 | 8205 + 8208

** Pfi prenosu jsou adresy registri indexovany od nuly, tj. registr 0x2001 se fyzicky po sbérnici vysle jako 0x2000 (8193dek jako 8192dek)...
(zero based addressing).

F_BIT

Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit2 Bit 1 Bit 0
- - - - - - P_INV PWM16

P_INV Urcuje smeér prirastku vystupniho PWM signdlu: 0 = pfi vzristajicim vstupnim signalu vystupni PWM signal stoupa
1= pfi vzrustajicim vstupnim signalu vystupni PWM signal klesa

PWM16  Urcuje rozliSeni vystupniho PWM signalu: 0 = 8 bitd, tedy 256 Grovni
pro periodu PWM v rozsahu 2,73.10 3+ 0,107.10 *s (366 +~ 9375 Hz)

1 = 16 bitd, tedy 65536 trovni
pro periodu PWM v rozsahu 0,7 +2,73.10 3 s (1,4 +~ 366 Hz)

ZD_TEXT Zékaznické textové pole. Rozsah 10 byti. Je ureno pro zakaznickou identifikaci snimace.

ZD_INT  Typ vstupniho signalu. Rozsah je 1 byte, format ¢isla unsigned integer.

hodnota ZD_INT [hex] 0x00 0x01 0x02 0x03 0x10 0x11 0x30 0x31 0x40 0x41
hodnota ZD_INT [dek] 0 1 2 3 16 17 48 49 64 65
typ snimace Ni 1000/5000ppm | Ni 1000/6180ppm | Pt 1000/3850ppm Pt 100/3850ppm 0+ 10002 0+ 100Q 0+ 10V 0+5V 4+20mA | 0+20mA

Pozn.: Rozsahy pro linearni odpory (odporové vysilace) 0+ 1000Q resp. 0 + 1002 jsou schopny méfit hodnoty v rozsahu 0 az 1700Q resp. 0 az 170Q
a z nich vyplyvajicich kalibra¢nich bodti rozsaha.

ZD OFF Korekéni posuv métené teploty. Rozsah je 2 byty, format ¢isla signed integer relativné nasobené konstantou 10. 0x0001 = 0,1°C,
OxFFFF = -0,1°C.

SK_ADR Sitova adresa pievodniku. Rozsah je 1 byte. Nabyva hodnoty 0 + 255, pti¢emz adresa 0 je vyhrazena pro broadcast a ptevodnik na
ni neodpovida, adresa 255 je vyhrazena pro konfiguraci prevodniku . Format ¢isla je unsigned integer.
Rozsah pouzitelnych adres je tedy 0x01 = 1 az OxFE = 254.

SK _SPD Komunika¢ni rychlost. Rozsah je 1 byte. Nabyva hodnoty 0 + 4. Format ¢isla je unsigned integer.

hodnota SK_SPD [hex] | 0x00 | 0x01 | 0x02 | 0x03 | 0x04
hodnota SK_SPD [dek] | 0 1 2 3 4
rychlost [Bd] 1200 | 2400 | 4800 | 9600 | 19200

AU_I1 Pocatecni hodnota vstupniho rozsahu pro PWM 0 nebo 100% (dle nastaveni P_INV). Nabyva hodnoty —3 2767 az 3 2766. Rozsah
je 2 byty, format ¢isla signed integer, v pfipade teploty relativné nasobené konstantou 10.
0x0001 = 0,1°C, OxFFFF =-0,1°C.

AU_I2 Koncova hodnota vstupniho rozsahu pro PWM 0 nebo 100% (dle nastaveni P_INV). Nabyva hodnoty —3 2767 az 3 2766. Rozsah
je 2 byty, format Cisla signed integer, v ptipad¢ teploty relativné nasobené konstantou 10.
0x0001 = 0,1°C, 0xFFFF =-0,1°C.

AU_TB  Casova baze vystupniho PWM signélu. Slouzi k nasteveni periody PWM signalu. Rozsah je 1 byte. Nabyva hodnoty 0 + 255.
Format ¢isla unsigned integer. Pokud je zapsana 16bitova hodnota horni byte je ignorovan.

1 T
T= ——— (256 - AU_IB)-N AU _TB=256—| —-24-10°
24-10 N
= Perioda vystupniho PWM signalu [s]
N. Pocet trovni vystupniho PWM signalu, tedy 256 / 65536 (dle nastaveni F BIT — PWM16)

AU TB... Casova baze vystupniho PWM signalu [bit]

AU_SP Plati pouze pro odporova teplotni ¢idla a urCuje hodnotu vystupniho signalu pii poruse teplotniho ¢idla. Hodnota AU _SP urcuje
teplotu , ktera nahradi nekorektni hodnotu z ¢idla pro vypocet vystupniho PWM signalu. Nabyva hodnoty —3 276,7 az 3 276,6 °C.
Rozsah je 2 byty, format ¢isla signed integer relativné nasobené konstantou 10. 0x0001 = 0,1°C, OxFFFF = -0,1°C.
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REG MET Prevodnik na DIN listu s vystupem PWM typ RWA

Priklad komunikace:

Prikaz ,,03“ (0x03) ¢teni N-registria

Master: 02 03 00 00 00 01 Crc Cre
L L poget dtenych registrii ( 1 registr)
Adresa pocatecniho ¢teného registru ( 0x0001** )
Prikaz ( Read Holding Registers )
Adresa modulu ( modul s adresou 2 )

Slave: 02 03 06 00 FF Crc Crc
L L Dataz registru ( 0x00FF )
Pocet byt (2)
Ptikaz (Read Holding Registers )
Adresa modulu ( modul s adresou 2 )

Adresa ¢teného registru je 0x0001**, coz je adresa registru, v némz je ulozena aktualni hodnota vstupniho signalu. V pfipadé teplotniho ¢idla
ptimo ve °C nasobené konst. 10 (0xO0FF = 25,5°C). V pfipadé¢ linearnich vstupnich signal zalezi na nastaveni AU 11 a AU 2.

Prikaz ,,16“ (0x10) zapis vice registri

Master:
FF 1020 08 00 01 02 09 04 Crc Crc
L L Zapisovana data ( 0x0904 )
Pocet byti (2)
Pocet zapisovanych registra (1)
Adresa prvniho zapisovaného registru ( 0x2009** )
Ptikaz ( Preset Multiple Registers )
- Adresa modulu (modul s vloZzenym jumperem ,,servis“ — adresa 255 )
Slave:
FF 1020 08 00 01 Crc Crc
L L L L pocet zapisovanych registréi (1)
Adresa prvniho zapisovaného registru ( 0x2009** )
Prikaz ( Preset Multiple Registers )
- Adresa modulu (modul s vlozenym jumperem ,,servis“ — adresa 255 )

Zépisem dat 0x0904 do registru 0x2009** se nastavi adresa 9 a komunikac¢ni rychlost 19 200 Bd.

** Pri prenosu jsou adresy registri a coili indexovany od nuly, tj. registr 0x0001 se fyzicky po sbérnici vysle jako
0x0000... (zero based addressing).

Piiklad vypoc¢tu hodnoty AUTB pro nastaveni periody (frekvence) PWM signalu:

Hodnotou AU_TB v EXTENDED REGISTERS se nastavuje perioda (frekvence) vystupniho PWM signalu.
Hodnotu AU_TB z pozadované periody nebo frekvence PWM signalu vypocitame podle vzorce:

AU TB =256 %-24-106

Skute¢nou hodnotu periody nebo frekvence PWM signalu (zalezi na nastaveni rozliseni v F_BIT: PWM16) vypocitame podle vzorce:

1
T=—>-(56-4U _TB)-N
24'106( -7

e Frekvence vystupniho PWM signalu [Hz] f=1/T

25 Perioda vystupniho PWM signalu [s] T=1f

N Pocet urovni (rozliSeni) vystupniho PWM signalu, tedy 256 / 65536 (dle nastaveni F BIT: PWM16)
AU TB... Hodnota pro nastaveni periody (frekvence) vystupniho PWM signalu [bit]

Pro f=100Hz: T=0,01s F BIT: PWM16 =1 AU_TB = 252
Pro f=700Hz: T=1,429 ms F BIT: PWM16 =0 AU_TB==122

Pro f=10kHz: T=0,1ms F BIT: PWM16 =0 AU_TB = =246

REGMET s.r.o. ¢ Roznovska 25, 757 01 ValaSské Mezifici e tel.: 602 773 909 e http://www.regmet.cz o e-mail: obchod@regmet.cz [

T

"——
----- Rt B B B it R i it iiiaied oA R — =Y B b o



2 .ﬁ\
| REG MET | Pevodnik na DIN liétu s vystupem PWM typ RWA
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Montaz a pripojeni prevodniku:

Modul se pfipevni pomoci drzaku na standardni liStu DIN EN 50022.

Elektrické pfipojeni vodicl se provede do svorkovnic vodi¢i o prdfezu max. 2,5 mm? dle obr. 1. Signalové svorky A a B se pfipoji
na sériovou linku RS485 podle obecnych zasad zapojovani prvk( této linky (obr. 2). Pouziti propojek A, B, ZAK. se fidi
obecnymi zasadami pro komunikaci po lince RS485. Pro napdjeni pfevodnikl Ize pouzit jeden napajeci zdroj 12 az 30 Vss,
pfi¢emz napajeci napéti se pfipoji na svorky oznacené Ucc a GND (obr. 2).

Zaftizeni se doporucéuje navzajem propojit vhodnym stinénym kabelem s kroucenymi vodici, ve kterém budou vedené vystupni
signaly, napajeni a pfipadné datové signaly. Vstupni signal se doporucuje vést vhodnym stinénym kabelem s kroucenymi vodici
oddélené. Stinéni kabell se musi propojit mezi jednotlivymi Useky vedeni a pouze v jednom bodé (v rozvadéci) se pfipoji na

Priklad zapojeni prevodniku do systému (obr. 2):

AMIT RW1 AM1T
Zdroj
12 a3 :rS%JVss adresa : 1 adresa : 2 adresa : 3
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