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Popis funkce:

Méreni teploty:
se provadi odporovym c&idlem PT 1000 vestavénym v &elnim panelu krytu. Méfenou teplotu vyhodnocuje elektronika, ktera zasila
informaci po lince RS485 do fidiciho systému. Snimac teploty je kalibrovan pro rozsah —30 az 60 °C.

Korekce nastavené teploty:
se provadi tlacitky A a V¥, ktera jsou umisténa na ¢elnim panelu krytu v rozsahu -5 az +5 °C.

Tlacitko atlumu:

Ize vyuzit pro rychlé pfepinani rezimu s moznosti nastaveni az 4 stavd (zalezi na nastaveni Buton_limit v kanalu 1). Napf. pfi
nastaveni Buton_limit = 3 (11bin) se bude pfi kazdém zmacknuti tlacitka ménit cyklicky hodnota 0-1-2-3-0-1... Mikrotlagitko bez
aretace je umisténo vedle indika¢ni LED.

Indikaéni LED:

Slouzi k indikaci az 4 stavd (zhasnuta, sviti, blika pomalu, blika rychle).

Pokud se pfi konfiguraci pristroje zvoli rezim BRIDGE, bude funkce LED spfazena s tlaCitkem utlumu a s kazdym stiskem tlacitka se
bude ménit stav LED. Nadfizeny systém v tomto pfipadé nebude mit moznost zmény stavu LED.

Vstup okenniho kontaktu:
Slouzi k pfipojeni okenniho kontaktu a informace o stavu vstupu se pfenasi v pfisluSném kanalu do fidiciho systému.

Vystup OUT:

Na svorce + je vyvedeno napajeci napéti z ovladace, na svorce — je pfipojen otevieny kolektor spinaciho tranzistoru (max. 100mA).
Nastavenim tohoto vystupu Fidicim systémem Ize pfimo ovladat nevykonovou zatéz, pfipadné pres vhodny vykonovy ¢len (napfr.
ARD7) ovladat tfeba termoelektrické hlavice.

Vhodnym zapisem hodnoty 2. byte Ize vystup pouzivat v dvoustavovém rezimu:

vypnuto = 0

sepnuto = 1 + 255

Nebo u nékterych typt v proporénim reZzimu:
0=0% + 255 = 100% PWM s moznosti zmény frekvence PWM v rozsahu 2,35Hz + 602,35 Hz

Obr.2. Priklad zapojeni ovladacd do systému
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Komunikacni specifikace:

Ovlada¢ komunikuje s nadfazenym systémem pomoci komunikacniho protokolu ARION s HW rozhranim RS 485.

Pro vycitani analogovych dat se ovlada¢ chova jako analogovy vstup Al a podporuje komunikaéni ramec 0x56. Pro zménu
vybranych dat se ovlada¢ chova jako digitalni vystup DO a podporuje komunikaéni ramec 0x02. Pro vycitani i zapis je pouzita jedna
adresa ovladace.

Konfigurace zarizeni: pomoci programu REGMET ARConfig:
Program pro konfiguraci ovladace pres PC je volné dostupny na strankach vyrobce: http://www.regmet.cz/vyrobky/programy.htm

Ovladac se pres prevodnik RS485-RS232 pfipoji na sériovy port pocitace. Pfi vypnutém napajecim napéti ovladace se vlozi jumper
J6 a teprve poté se pfipoji napajeci napéti.

Po spusténi programu REGMET ARConfig se fidime pokyny na obrazovce.

Po ukonc&eni programu je vyjmutim J6 a resetem (vyp. — zap. napajeni) konfigurace pfistroje ukonéena a ovladac je pfipraven pro
komunikaci na pravé nastavené adrese a rychlosti.
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RozloZeni provoznich proménnych v ramci 0x56:

Kanal 0 (méFena teplota): 0dek=0x0000 (-30°C) + 900dek=0x0384 (60 °C)
Rovnice pro parametrizaci teploty: y=x.k+q ; kde... x=kanal 0 (dek),k=0,1,q=-30
Kanal 3 (mérena teplota): 0(-30°C) + 16380 (60 °C)
Parametry pro funkéni modul ARN_AI: FyzRozsah FyzMin FyzMax
90 -30 60
Kanal 1 (pozadovana korekce): 100 (-5°C) 4200 (+5°C)

Rovnice pro parametrizaci korekce: y=(10/4100).(x-100)-5

Kanal 4 (pozadovana korekce): 0 (-5°C) 16300 (+5°C)
Parametry pro funkéni modul ARN_AI: FyzRozsah FyzMin FyzMax
10 -5 +5
Kanal 2:
bit 0, bit 1 (stavovy automat tlacitka):  O0dek + 3dek
(zalezi na nastaveni Buton_limit v kanalu 1)
bit 4 (vstup OKNO): 0 (rozepnut) / 1 (sepnut)
Kanal 6 (stavovy automat LED): Odek + 3dek

(zalezi na nastaveni)

Kanal 7 (vystup OUT): 0dek=0x0000 (OUT vypnut) / 1 + 255dek (OUT sepnut)
(pfenasi se hodnota PWM_duty)

RozloZeni provoznich proménnych v ramci 0x02:

1. byte: nastaveni indika¢ni LED (pouze v pfipadé, ze neni zvolen rezim BRIDGE)

bit 0 LED_val_0

bit 1 LED_val_1

bit2+7 nevyuzit
LED_val_0 0 1 0 1
LED val_1 0 0 1 1

stav LED nesviti sviti blika pomalu blika rychle
2. byte: nastaveni vystupu OUT 0=0x0000 (vypnuto), 1 + 255dek=0x00FF (sepnuto)

bit 0 PWM_duty_0

bit 1 PWM_duty_1

bit 2 PWM_duty_2

bit 3 PWM_duty_3

bit 4 PWM_duty_4

bit 5 PWM_duty_5

bit 6 PWM_duty 6

bit 7 PWM_duty_7

3. byte: nevyuzit

Konfigurace zafrizeni:

Do konfiguraéniho rezimu se zafizeni uvede vloZzenim jumperu J6 a resetem (vyp./zap. napajeciho napéti pfistroje).

V konfiguraénim rezimu zafizeni pracuje na pevné adrese 63 s pevnou komunikacni rychlosti 9600 Bd.

PFistroj v konfiguraénim rezimu komunikuje s ARION ramci Al 0x56 a AO 0x56. Ramce jsou pIné symetrické, kanaly Al i AO obsahuiji
stejna data, kde Al slouzi pro ¢teni AO pro zapis.

Ramec 0x56 prenasi 24 kanalu po 14 bitech. Pro konfiguraci se podle typu zafizeni nevyuzivaji vSechny kanaly, nevyuzité obsahuiji
nevyznamna data.

Do provozniho rezimu se pfistroj uvede vyjmutim J6 a resetem.

Popis kanald v ramci 0x56:

Kanal 0: sitové parametry
Spodni 'sedmice bitd' uréuje sitovou adresu pfistroje, rozsah platnych &isel je 1 + 62 (adresa 0 je vyhrazena v sitich ARION pro Fidici
systém a adresa 63 je vyhrazena pro konfiguracni rezim zafizeni Regmet). bit0+6 SK_ADR
Horni 'sedmice’ bitd uréuje komunikaéni rychlost pfistroje, rozsah 0 = 3
bit 0 SK_SPD_0
bit 1 SK_SPD_1
bit2+6 nevyuzit
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bit 0 0 1 0 1
kom. rychlost [Bd] 2400 4800 9600 19200

Kanal 1: stavové automaty tlaitka a LED
Spodni 'sedmice bitd' uréuje parametry chovani stavového automatu tlacitka

bit 0 Button_limit_0

bit 1 Button_limit_1

bit 2 nevyuzit

bit 3 Button-LED_bridge

bit4 +6 nevyuzit
Button_limit = 0 (00bin) = stavovy automat tlacitka bude nabyvat cyklicky hodnot 0-0-0-0-0-0...
Button_limit = 3 (11bin) = stavovy automat tlacitka bude nabyvat cyklicky hodnot 0-1-2-3-0-1...
Button-LED_bridge = most mezi tladitkem a LED.
Button-LED_bridge = 0 = tlacitko a LED jsou pIné autonomni zafizeni, pfipadnou vazbu realizuje SW nadfizeného systému.
Button-LED_bridge = 1 = tlacitko a LED jsou pevné propojeny. Stavovy automat tlaCitka se kopiruje do stavového automatu LED.
Tedy LED je pfimo Fizena tladitkem a nadfazeny systém nema pfistup k zapisu do stavového automatu LED.
Horni 'sedmice bit(' uruje parametry chovani stavového automatu LED

bit 0 LED_ini_0
bit 1 LED_ini_1
bit 2 L_WFE

bit3+6 nevyuzit
LED_.ini = stav stavového automatu LED po zapnuti (pokud je zvolen rezim BRIDGE, kopiruje se tato hodnota i do stav. automatu
tlacitka aby dalSi stlaceni tlacitka vygenerovalo dalSi stav LED).

LED_val_0 0 1 0 1
LED_val_1 0 0 1 1
stav LED nesviti sviti blika pomalu blika rychle

L_WFE = 0 = zména stavového automatu LED se nezapisuje do paméti Flash.

L_WFE =1 =zména stavového automatu LED se zapisuje do paméti Flash, tedy po resetu se tato posledni zapsana hodnota
pouzije jako Led_ini (tzn., ze L_WFE je nadfazeny LED_ini).

Poznamka: typicka vydrz Flash dle vyrobce je 100 000 zapisu.

Zména hodnoty stavového automatu LED je zavisla na bitu Button-LED_bridge, protoze stavovy automat se méni bud tlacitkem
(Button-LED_bridge = 1) nebo zapisem nadfazeného systému (Button-LED_bridge = 0). Pro zapis do Flash je zdroj zmény
stavového automatu LED nepodstatny, o zapisu do Flash rozhoduje pouze L_WFE.

Kanal 2: parametry PWM vystupu - plati pouze pro typy ARD2xT a ARD2xA, které disponuji PWM vystupem.
Spodni 'sedmice bitl' a LSB z horni 'sedmice bitl' tvofi Delic_PWM a nabyva hodnot 0 + 255 dek.

f_ PWM = 602,35 / [(255 - Delic_ PWM) + 1]

Delic_ PWM = 255 - [(602,35 / f_ PWM) - 1]

T=1/f_ PWM

Delic_ PWM = hodnota zadavana uzivatelem

f_ PWM = frekvence PWM signalu [Hz], rozsah 2,35 Hz az 602,35 Hz
T = perioda PWM signalu [s], rozsah 425 ms az 1,66 ms

Spodni 'sedmice bitd' :
bit0+6 Delic_ PWM

Horni 'sedmice bitd' :
bit 0 8. bit Delic_PWM
bit 1 PWM_ini
bit2+6 nevyuzit

Kanal 2: parametry vystupu OUT
Jelikoz ostatni typy ovladadu neumozniuji pouziti PWM na vystupu OUT, ale pouze rezim sepnuto-vypnuto, neni spodni 'sedmice
bitd' a LSB z horni 'sedmice bitd' vyuzito.
Spodni 'sedmice bitl' :
bit0 +6 nevyuzit
Horni 'sedmice bitd' :
bit 0 nevyuzit
bit 1 PWM_ini
bit2+6 nevyuzit

PWM _ini = stav vystupu OUT po zapnuti pfistroje

PWM_ini = 0 = vystup OUT bude mit po zapnuti hodnotu L

PWM_ini = 1 = vystup OUT bude mit po zapnuti hodnotu H

Hodnota PWM_ini zGstane na vystupu tak dlouho, dokud nebude prepsana nadiazenym systémem.
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Konfigurace zarizeni: pomoci programu REGMET ARConfig:
Program pro konfiguraci ovladace pres PC je volné dostupny na strankach : http://www.regmet.cz/vyrobky/programy.htm

Ovladac¢ se pres prevodnik RS485-RS232 pfipoji na sériovy port pocitace. Pfi vypnutém napajecim napéti oviadace se vlozi
jumper J6 a teprve poté se pfipoji napajeci napéti.

Po spusténi programu REGMET ARConfig se fidime pokyny na obrazovce.

Po ukonéeni programu je vyjmutim J6 a resetem (vyp. — zap. napajeni) konfigurace pfistroje ukon¢ena a ovladac je pfipraven pro
komunikaci na pravé nastavené adrese a rychlosti.

Sitova adresa ovladace: SK_ADR

Komunikacni rychlost ovladace: SK_SPD

Limitni hodnota tlacitka: Button_limit

Hodnota BRIDGE bitu: Button-LED_bridge

Inicializacni hodnota LED: LED _ini

Hodnota LED write enable bitu: L_WFE

Hodnota delicky pro PWM: Delic. PWM (plati pouze pro typy ARD2xT a ARD2xA)
Inicializacni hodnota PWM: PWM_ini

' REGMET s.r.o. e Bynina 186, 757 01 ValaSské MezifiCi o tel.: 571 612 622 o fax.: 571 615392 ¢ mobil: 602 773 550
http://lwww.regmet.cz e e-mail




	arion2x1
	arion2x2
	arion2x3
	arion2x4

